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Oversikt

Modbus hanterar fyra olika register:
e Input Register
e Holding Register
e Input Status

e Coil

Olika objekttyper i Larmias system ldser som standard fran olika register:

Objekttyp Register
Analogin Input Register
Puls Input Register
Analog ut Holding Register
Mandver Coil

Indikering Input Status
Larm Input Status

Ibland forekommer det att enheter t.ex. inte implementerar Input Register
utan endast anvander Holding Register, vilket medfor att Analog in-objekt
inte fungerar. Detta kan dock enkelt I6sas via instéllningar i drivare.

Se avsnittet Anpassningar fér mer information.

JBus

JBus ar ett protokoll som baseras pa Modbus, och de tva protokollen ar i
stort sett identiska. Den egentliga skillnaden ror registeradresseringen;
Modbus-register borjar pa adress 0 medan JBus-register borjar pa adress 1.

Larmias Modbus-drivare hanterar bade Modbus och Jbus.

OBSERVERA skillnaderna i adressering nar du editerar objekten.
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Atlantis

Editering

Anvand adresstypen MODBUS i ED10.

Analog in
N24

Namn
Analog in

Tag-namn

Minimum Maximum Filter (s) Decimaler Analog-enhet

-50 150 1 1 ¥ °C v
Inaktiverad

X Loggning Skalning

Adresstyp slinga Enhet Adress Datatyp

MODBUS v 1 1 1

Anvands av foljande objekt...

For denna adresstyp finns fyra falt: Slinga, Enhet, Adress och Datatyp.

Falt Beskrivning

Slinga Nummer pa slingan

Enhet Enhetsnummer

Adress | Modbus-adress (registeradress)

Datatyp | Datatyp. Utelamnas om vardet ar ett 16-bitars heltal eller
bitvarde.

Se Datatyper fér mer information.

OBSERVERA att den forsta Modbus-adressen ar 0. Vissa adresslistor borjar
pa 1 och man ska da ta adressen enligt listan -1.

Automatisk styrning av analoga och digitala utgangar.

Om DHC-Styrning markeras i editeringen tar PC:n 6ver styrningen av
objektet. | Auto-faltet kan man da ange ett varde eller en koppling som styr
objektet.
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Kommunikationskontroll

Tidsgransen for kommunikationsfel ar som standard 120 sekunder men kan
enkelt dndras till valfritt varde. FOr att andra tidsgransen till t.ex. 60 sekunder

ska raden COMERR DELAY=60 laggas till i filen Larmia.edt\modbusX.ini,
dar X ar numret pa slingan.

For att kontrollera om det uppstar kommunikationsfel mot en specifik
Modbus-enhet kan man skapa ett Larmobjekt med adresstypen COM-

Control.
Larm
G

MNamn
Meodbus Komfel Slinga 1, Enhet 1

Tag-namn
Larmtext NO/NC Larmklass Larmférdrgjning (s}
KOMFEL NO v B vi1

Inaktiverad Kvitteringsblockering

Inga handelser Skalning

Koppling

Larmblockering

Adresstyp Drivare Slinga Enhet
COM-Control v Modbus Larm v 01 001

Anvands av foljande objekt...

For denna adresstyp finns tre falt: Drivare, Slinga och Enhet.

Falt Beskrivning

Drivare | Anger vilken drivare som ska kontrolleras.
| detta fall anges Modbus Larm.

Slinga \ Nummer pa slingan

Enhet | Enhetsnummer
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Avalon

Editering

Anvand adresstypen Avalon Modbus i ED10.

Analog in
N24

Namn
Analog in

Tag-namn

Minimum Maximum Filter (s) Decimaler Analog-enhet

-50 150 1 1 v °C v
Inaktiverad

X Loggning Skalning

Adresstyp Enhet (ID) Slinga Enhet (Modbus) Adress Datatyp

Avalon Modbus v 001 1 1 1

Med grans

Anvands av foljande objekt..

For denna adresstyp finns fem félt: Enhet (ID), Slinga, Enhet (Modbus),
Adress och Datatyp.

Falt Beskrivning

Enhet (ID) PLC-ID’t for Avalon

Slinga Nummer pa slingan

Enhet (Modbus) | Enhetsnummer

Adress Modbus-adress (registeradress)

Datatyp Datatyp. Uteldmnas om vardet ar ett 16-bitars heltal
eller bitvarde.
Se Datatyper fér mer information.

OBSERVERA att den forsta Modbus-adressen ar 0. Vissa adresslistor borjar
pa 1 och man ska da ta adressen enligt listan -1.

Automatisk styrning av analoga och digitala utgangar

Om ett varde eller en koppling har angetts i Auto-faltet for en analog- eller
digital utgang sa tar Avalon Gver styrningen av detta objekt.
Om Auto-filtet lamnas tomt bestams vardet av Modbus-enheten.
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Kommunikationskontroll

| Avalon kontrolleras kommunikationen genom att Avalon forvantar sig ett
nytt varde fran samtliga in- och utgangar inom 10 sekunder. Om ett objekt
inte far nagot varde inom denna tid genereras ett kommunikationsfel for
detta objekt samt att systemfunktionen MKOM gar TILL.

Tidsgransen for kommunikationsfel ar andringsbar. For att andra tidsgransen
till t.ex. 20 sekunder ska raden COMERRDELAY=20 laggas till i filen
Larmia.prg\Avalon.ini.

For att kontrollera om det uppstar kommunikationsfel mot en specifik
Modbus-enhet kan man skapa ett Larmobjekt i Avalon med adresstypen

Avalon COM-Control.
Larm
C, o

Mamn
Maodbus Komfel Slinga 1, Enhet 1
Tag-Famn

Larmeitext O/MNC Larmiclass Lasmnferdngjning (5)
KOMFEL NO B 4 L]
Iraftiverad Evitberingsblockering
Inga hindelser  Skalning
Keoppling
Larmblockering
Adresstyp Enhet ID)  Adness
Avalon COM-Cantral * 001 MOD1:1:

Arrcands av fedarde ehjekl.

For denna adresstyp finns tva falt: Enhet (ID) och Adress.

Falt Beskrivning
Enhet (ID) ‘ PLC-ID’t for Avalon
Adress Adresstrang for KOM-kontrollen.

| detta fall anges adressen med formatet MODs : y: dar
s ar slingnumret och y ar Modbus-enhetsnumret.

Foljande exempel kontrollerar enhet 1 pa slinga 1, anslutet till Avalon 001:

Enhet (ID): 001
Adress: MOD1l:1:

OBSERVERA det avslutande kolon-tecknet (:) i adresstrangen.
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Datatyper

Datatyp Beskrivning

BYTE 8 bitar med tecken
UBYTE 8 bitar utan tecken
INT16 16 bitars heltal

UINT16 16 bitars heltal utan tecken

INT32B 32 bitars heltal (Big-Endian, Modbus-standard)

INT32 32 bitars heltal (Little-Endian)

FLOATB Flyttal (Big-Endian, Modbus-standard)

FLOAT Flyttal (Little-Endian)

REGBITx Laser bit x i ett 16-bitars heltal. x ar ett tal mellan 0-15.
Denna datatyp kan endast anvandas for Indikeringar och
Larm.

Fér Analog ut, se Anpassningar fér mer information.
BIN8 Anvands om ett Analog ut-objekt skall skriva varde till ett
digitalt register (Force Multiple Coil).
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Funktionskoder

| Modbus-standarden finns fyra olika register med olika funktionskoder:

Register Typ Funktionskod

Coil Status ‘ Binara (R/W) ‘
Input Status | Binara (R) |
Holding Register \ Analoga (R/W) \
Input Register \ Analoga (R) \

De olika objekttyperna kopplas med automatik till specifika register:

Objekttyp Register
Manover ‘ Coil Status

Larm och Indikering \ Input Status
Analog Ut Holding Register

Analog In och Pulsobjekt | Input Register

Ibland forekommer det att enheter t.ex. inte implementerar Input Register
utan endast anvander Holding Register, vilket medfor att Analog in-objekt
inte fungerar. Man kan da for varje objekt ange vilken funktionskod som skall
anvandas.

| faltet Datatyp anges vilken funktionskod som ska anvandas for lasning

genom att ange FCR="Funk. kod”, eller for skrivning genom att ange
FCW="Funk. kod”.

slinga Enhet (Modbus) Adress Datatyp
1 1 1 FCR=3

Giltiga funktionskoder fér FCR:

Objekttyp Defaultvirde  Alternativa funktionskoder
Manéver ‘ 1 ‘ 2
Larm och Indikering ‘ 2 ‘ 1
Analog Ut ‘ 3 ‘ 4
Analog In och Pulsobjekt ‘ 4 ‘ 3
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Giltiga funktionskoder for FCW:

Objekttyp Defaultvirde  Alternativa funktionskoder

Analog Ut 6 16

Ett alternativ till detta ar att gora en global installning i filen ModbusX.ini
genom att ange funktionskoden i parametrarna READ COIL CODE,
READ DISCRET INPUT CODE, READ HOLDING CODE eller

READ INPUT REGISTER CODE.
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Skalning av varden

Analoga virden

| faltet Skalningsuttryck anges hur vardet fran en modbusenhet ska skalas:

Ex.
X/100 — Dividerar det modbus vardet med 100.

X*50 — Multiplicerar det modbus vardet med 50

oBs !!

Vid skalning skall man ténka pa hur vardet skall skalas da det lases in. Detta
géller bade analog in och analog ut. Om objektet dr en analog ut kan vardet
skickas ut till ett modbusregister. | detta fall kommer skalningen automatiskt
inverteras (Detta sker i drivaren)

Digitala viarden

Om ingangsvardet inte ar digitalt kan man anvanda ett skalningsuttryck for
att definiera nar objektet anses vara TILL resp. FRAN. | faltet Skalningsuttryck
anges definitionen:

X>8 —Om ingangsvardet &r storre an 8 ar objektet TILL, annars FRAN.
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Installation av Modbus till Atlantis

10

Starta installationsprogrammet och valj om du vill kommunicera via Modbus

RTU (RS485) eller Modbus TCP (TCP/IP).

Beroende pa vilken typ av Modbus som viljs kan man redan under

installationsforloppet ange de vanligaste installningarna.

Modbus RTU:

]

¢ Atlantis 5 Modbus Installation

Part:
Com1

Baudrate:
5600

Databits:

Polldelay:
200

< Féregdende | [ Nasta >

[ aem |

Modbus TCP:

¢, Atlantis 5 Modbus Installation

)

IP:

192.168.1.100|

Port:
512

Polldelay:
200

-----

l < Foregaende ] [

Masta >

=

Installation av Modbus till Atlantis
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Konfiguration

Ini-fil

11

For varje slinga (port) finns en ini-fil. Filen heter ModbusX.ini, dar X ar

numret pa slingan.

| Avalon ligger filen i mappen Larmia.prg och i Atlantis ligger den i mappen

Larmia.edt.

| filen kan foljande installningar goras:

Namn

Forklaring

Std.
virde

PORT

BAUDRATE
DATABITS
PARITY
RS485

MODBUSTCP

POLLDELAY

READ_COIL_CODE

READ_DISCRET_INPUT_CODE

READ_HOLDING_CODE

READ_INPUT_REGISTER_CODE

MAX_NO_REGISTER_READ

MAX_NO_DISCRETE_READ

Konfiguration

Kommunikationsport eller IP-
port.

Ex: COM1 eller
192.168.1.10/502
Kommunikationshastighet.
Antal databitar.

Partiet. N, E eller O.

Anger om kommunikationen
gar Over ett RS485-nat.

1 om kommunikation gar over
RS485, annars 0.

Anger om kommunikationen
gar 6ver natverk (Modbus
TCP).

1 om kommunikationen gar
over natverk, annars 0.

Antal millisekunder mellan
varje fraga. Halva tiden fore
och halva tiden efter fragan.
Anger vilken funktionskod som
skall anvdandas av Mandvrar.
Anger vilken funktionskod som
skall anvandas av Indikeringar
och Larm.

Anger vilken funktionskod som
skall anvandas av Analoga
utgangar

Anger vilken funktionskod som
skall anvandas av Analoga
ingangar.

Anger det maximala antal
register som kan avfragasien
fraga.

Anger det maximala antal
punkter som kan avfragas i en
fraga.

9600

200

32

64
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EDITHEX Anger om enhets-ID’'n och 0
adresser har skrivits
hexadecimalt i editeringen.
1 om hexadecimalt har
anvants, annars 0 (decimalt).

TIMEOUTDELAY Antal millisekunder som 1000
enheten har pa sig att svara
COMERR_DELAY Antal sekunder som en 120

Modbus-enhet har pa sig att
svara innan ett
kommunikationslarm
genereras.

Gdller endast Atlantis.
DELAYRTS Fordrojning (i millisekunder) 15
efter det att ett meddelande
har skickats tills RTS-signalen
satts lag.
RESTART_AT_IPFAILURE Anger om drivrutinen ska 0
starta om eller etablera ny
kontakt om den tappar
kontakt med IP-porten.

1 om drivrutinen ska starta
om, 0 om ny kontakt ska
upprattas.

WRITECOM Anger om kommunikationen 0
ska loggas till filen
Larmia.dok\
LCMSG_MODBUS_COM.TXT.
1 for att logga
kommunikation, annars 0.

Om en parameter inte har angetts i Ini-filen kommer drivaren internt att
anvanda standardvardet.

Exempel pa ini-filer

Kommunikation via RS485

PORT=COM1
BAUDRATE=9600
DATABITS=38
PARITY=N
RS485=1

Kommunikation via TCP

PORT=192.168.3.10/502
MODBUSTCP=1

READ INPUT REGISTER CODE=3
MAX NO REGISTER READ=8
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Drivrutin

For att starta drivrutinen manuellt maste man skapa en genvag till filen och
som argument ange vilken slinga den skall kéra mot.

Filen heter LCDModbusV2.exe i Atlantis och LCDAvModbus.exe i Avalon, och
i bada fallen ligger den i Larmia.prg-mappen

OBSERVERA att drivrutinen normalt bor kdras som tjanst. | detta fall maste
startkommandot ldggas in i Larmia.prg\Processinfo.ini.
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Driftsattning

Vid driftsattning av Modbus-kommunikation bér man forst borja med att
testa kommunikationen med nagot fristaende program. Ett enkelt men fullt
funktionsdugligt program ar modscan32 som dven finns i en gratis
utvarderingsversion (http://www.win-tech.com).

Med detta program kan kontrollera att kommunikation med enheten
fungerar samt att enheten svarar pa alla adresser.

Nar man har bekraftat att kommunikationen med enheten/enheterna
fungerar som férvantat gar man vidare genom att starta Modbus-drivaren
manuellt.

Skapa forst en Genvag till drivaren genom att hogerklicka pa filen och vilja
Skapa genvag.

Skapa genvidg
Ta bort

Byt namn

Egenskaper

.-_-Hmé busV2.exe

Hogerklicka sedan pa den skapade Genvagen och valj Egenskaper.
Vilj fliken Genvag.
| Mal-faltet lagger du sedan till numret pa den slinga som ska kéras.

“ Egenskaper far LCOMadbusV2.exe - genvag 2
Sakerhet I Infarmation I Tidigare versioner
Allmant | Genvag | Kompatibiltet

E LCDModbus'v2 exe - genvag

Typ: Program

Plats: LARMIA PRG

Mal: C:xLamia“ LARMIA PRGN\LCDModbus'V2 exe 1

Starta i: CHLamia“LARMIA PRG

OBSERVERA att det ska vara ett mellanslag mellan programnamnet och
siffran.
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OBSERVERA att det maste finnas en motsvarande ModbusX.ini-fil dar X'et

motsvarar slingnumret.

Nar man startar Modbusdrivaren manuellt visas en dialog dar man kan se alla
de fragor som drivrutinen skickar till enheterna.

Object Info

- — -
B8 | cDAVModbus = | E e
- -
[In] Type Statddr Mo Feglk  ModAnswer EnLenath EnType  EnMIPTI EnCRC  LastErnCods

Cancel

h

Dialogen visar en mangd data och information om meddelandena i

tabellform.

Namn

Férklaring

ID
Type

StartAdr
No

ReqOK
NoAnswer
ErrLength

ErrType

ErrMIPTI

ErrCRC
LastErrCode

Enhetens Modbus-nummer.

DI - Digital ingang (Status Register).

DO - Digital utgang (Coil).

Al - Analog ingang (Analog Register).

AO - Analog utgang (Holding Register).

Fragans startadress.

Antal varden som lases i denna fraga.

Antal korrekta svar pa fragan sedan drivaren startades.
Antal fragor utan svar sedan drivaren startades.

Antal ganger som langden pa svaret (antalet bytes) inte
stamde 6verens med det forvantade.

Antal ganger som enheten férvantade sig en annan typ av
fraga pa denna adress.

Antal gadnger som enheten har svarat med en felaktig
"Transaction Identifer”.

Endast vid kommunikation via Modbus TCP.

Antal ganger som svaret har haft fel checksumma.

Den senaste felkoden som inkom som svar.

Se Felkoder fér mer information.

Klicka pa Request’s for att uppdatera tabellen.

Drivaren kan ocksa visa inldsta varden, och information om dessa, genom att

klicka p& Object Info. Aven hir uppdateras tabellen fér varje knapptryck.

15
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Felkoder

Felkod Beskrivning

01 Ogiltig typ av fraga.
Kan t.ex. betyda att det inte finns nagra Holding Register pa
angiven adress.

02 \ Ogiltig startadress.

03 Ogiltigt antal register som skall hamtas i samma fraga.
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Anpassningar

Enheter som saknar vissa register

Ibland forekommer det att enheter inte implementerar Input Register utan
endast anvander Holding Register. Detta gor att Analog in-objekt inte
fungerar.

Los detta genom att ange READ INPUT REGISTER CODE=3 ikorrekt Ini-
fil. Da kommer Analog in-objekt att fraga pa Holding Register.

Enheter som inte kan skicka tillrackligt mycket data i
meddelandet

Som standard ar det maximala antal register som skickas i ett meddelande 32
stycken, men vissa enheter klarar inte att skicka sa stora meddelanden.

Los detta genom att ange ett varde lagre an 32 i parametern
MAX_NO REGISTER_ READ i korrekt Ini-fil.

Hantering av 32-bitars tal

Ibland forekommer det att enheter inte foljer Modbus-standarden gallande
hanteringen av 32-bitars heltal, byte:arna kastas om.

Standarden sager att s.k. Big-Endian skall anvdndas. | detta fall anges
INT32B i faltet Datatyp.

Om enheten istdllet anvander s.k. Little-Endian skall INT32 anges i faltet
Datatyp.

Det samma géller for flyttal; anvdnd FLOATB resp. FLOAT.

Skriva bitvarden till Holding Register

Ibland forekommer det att man vill skriva ett varde fran t.ex. ett Mandver-
objekt till en viss bit i ett Holding Register.

Los detta genom att skapa ett Villkor som skapar vardet till registret.

Villkorsingang  Objektkoppling

A ' Manover som skall skrivas till forsta biten i registret
B ' Manover som skall skrivas till andra biten i registret
C I Manover som skall skrivas till tredje biten i registret
D

Manover som skall skrivas till fjarde biten i registret

Utgang: A+B*2+C*4+D*8
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Detta varde kopplas till ett Analog ut-objekt som har adressen till registret.
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Modem

19

Vid anslutning av enheter som kommunicerar enl. Modbus RTU (2-trad
RS485) anvands t.ex. MDW-45. Modemet ansluts sedan mot ledig COM-port.
Alternativt anvands en IP-port, t.ex. EDW-100. Denna kan konfigureras for
Modbus vilket gor att Modbus TCP kan anvandas i stallet.
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